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GENEL BILGILER

KILAVUZUN AMACI

e Bu kilavuz, cihazin ayrilmaz bir pargasini olusturur ve Uretici tarafindan, ¢alisma omrii boyunca cihazli kullanacak kisilere
gerekli bilgileri saglamak igin hazirlanmisgtir

e Cihazin kullanicilar dogru galisma uygulamalarini benimsemeli, bu kilavuzda yer alan tim talimatlan dikkatlice okumali ve
bunlara uymalidir.

e Bu bilgiler retici tarafindan diizenlenmis olup, dogrulugu Uretici tarafindan garanti edilmektedir.

* Insanlarin saglik ve giivenligine yénelik risklerin yani sira ekonomik zararlardan kaginmak icin de bu kilavuzda yer alan
talimatlar dikkatlice okuyun.

* ihtiyac durumunda hizli erisim igin bu kilavuzu giivenli ve kolay erisilebilir bir yerde saklayin.

e Bu kilavuzda yer alan bazi bilgiler ve gizimler, cihazinizla tam olarak uyusmayabilir; ancak bu, igcerdigi bilgilerin dogrulugunu
degistirmez.

* Uretici, 5nceden haber verme zorunlulugu olmaksizin degisiklik yapma hakkini sakli tutar.

e Bukilavuzda bazi 6nemli bilgilerin altini cizmek veya bazi 6nemli 6zellikleri tanimlamak icin asagidaki semboller kullaniimistir.

4

® Tehlike — Dikkat

Bu sembol, ilgili uyari goz ardi edildiginde insanlarin saglik ve giivenligini riske atabilecek tehlike iceren durumlari
belirtir.

A Uyar - Dikkat

Bu sembol, insanlarin saglik ve giivenligini riske atmamak ve cihazi korumak igin onerilen sekilde davranmanin
gerekli oldugu durumlari belirtir.

Bu sembol, goz ardi edilmemesi gereken 6zellikle onemli teknik bilgileri tanimlar.
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URETICIi VE EKIPMAN TANIMI

Burada gosterilen {iriin etiketi cihaz lizerinde yer alir. Cihazi glivenli

(C) Versiyonu (C) Uretim yil

bir sekilde calistirmak igin gerekli tiim bilgileri ve referanslari igerir. VERI PLAKASI
Herhangi bir teknik gereksinim icin litfen dreticinin merkez teknik (A) imalatginin adi
servisi veya yetkili bayi ile iletisime gegin. (C) Model
Teknik yardim igin litfen Uriln etiketinde belirtilen verileri, yaklasik '
o

Mantyactured by Xxixxxxxxxxxxxxxxx, XXX XKKXXXXXXXXXX
' XXXXX Xi0e00000000000000000160¢ (XX) = XXXX

A. Ureticinin ad\. lif_ﬂ_m ﬁ g €
B. CE uygunluk etiketi. 5 : - — <“>
M0 OO LN R

@  XXXXXXXXXXXXXX :

kullanim saatini ve tespit edilen arizanin tipini belirtin.

C. Model ve Versiyon / seri numarasi / uretim yili. | 4 ” IH"

Sorozatszdm:
v

D. Teknik veriler: gerilim, akim, koruma derecesi, kiitle, kesme : '
genisligi. (D) Teknik
ozellikler

©) Seri (B) AT uyg'unluk
numarasl etiketi

GUVENLIK BILGILERI

Uretici, ekipmanla etkilesimden kaynaklanabilecek olasi tehlikeleri ve kisisel riskleri dikkatle degerlendirmistir. Bu bilgilerin
amaci, kullanicilari risklerden kaginmak igin son derece dikkatli olmalari gerektigi konusunda bilgilendirmektir.

GUVENLIK YONETMELIKLERI

BU URUN BIGAGA SAHIPTIR, OYUNCAK DEGILDIR.

« Litfen; kilavuzu, 6zellikle giivenlik talimatlarini, dikkatlice okuyun ve rtini kullanmadan dnce
bunlari tam olarak an_Ia_dl?Jnlzdan emin olun. Ekipmani yalnizca retici tarafindan 6zel olarak
tan|n|1Ianan amagclar icin kullanin. Calistirma, bakim ve onarim ile ilgili talimatlar dikkatlice
uygulayin.

. RobotukuIIanlrkenc;ahTmaalanlnda6zelliklec;ocuklar,yaslllar,engellilerveevcilhayvanlarolmak
uzere hi¢ kimsenin bulunmadigindan emin olun. Aksi takdirde, robotu ilgili alanda kimsenin
olmadigi saatlerde ¢alisacak sekilde programlayin. Bélgede evcil hayvanlarin, cocuklarin veya
diger insanlarin oldugunu biliyorsaniz robota gozlemleyin. Robotun glizergahinda bir kisi veya
hayvan bulunmasi durumunda, hemen durdurun.

« Kolayca tirmanilamayan bir ¢itle sinirlandiriilmamis ¢alisma alanlarinda ¢alisirken refekat edin.

« Halka ac¢ik alanlarda kullanilmasi halinde robotik ¢im bigme makinesinin ¢alisma alaninin
cevresine uyari IevhalanJerIe§tirilmesi gerekmektedir. Levhalarda yer almasi gerekli uyari
levhasi su metni igermeli ir: "Dikkat! Otomatik ¢im bicme makinesi! Makineden uzak durun!
Cocuklari gozetin!"

« Bu robot, makine kullanimi hakkindaki talimatlara hakim olmaya, kullanim konusunda uzman
birinin refaket etmedigi, fiziksel, duyusal veya zihinsel yetenekleri azalmis ya da tecriibesiz
kisiler veya guvenliklerinden sorumlu bir kisi tarafindan denetlenmedikge, ¢cocuklar tarafindan
kullanima uygun degildir.

« Robotun kullanimr ile ilgili bilgi sahibi olmayan kisiler tarafindan kullanilmasina izin vermeyin.

- Bakim ve onarim islerini yapan teknikerler, Griiniin 6zelliklerine ve giivenlik yonergelerine tam
olarak hakim olmalidir. Robotu kullanmadan 6nce kullanim kilavuzunu dikkatlice okuyun ve
talimatlari anladiginizdan emin olun.

« Urin Uzerinde bulunan givenlik cihazlarini asla sokmeyin, devre digi birakmayin veya
degistirmeyin. Orijinal olmayan yedek Iparc;alarln kullanilmasi kaynakli” arizalardan (Uretici
sorumlu degildir. Belirtilen kurallara uyulmamasi, insan sagligini ve givenligini ciddi sekilde
tehlikeye atabilir.
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Gim uzerinde bigaklara zarar verebilecek oyuncak, alet, dal, giysi veya bagka nesneler olup
olmadigini kontrol edin. (I;im tzerindeki herhangi bir nesne robotun diizgiin ¢calismasina zarar
verebilir veya engel olabilir.

insanlarin robotun Uzerine oturmasina asla izin vermeyin. Bigagi incelemek veya galigirken
tagimakicin aslarobotu kaldirmayin. Calisirken robotun altina ellerinizi ve ayaklarinizi koymayin.

Sulama sistemi ¢alisirken robotu kullanmayin. Bu durumda robotu ve yagmurlama sistemini
ayni anda c¢alismayacak sekilde programlayin. Robotu yliksek basinclh makineler ile yilkamayin
ve robotunuzu kismen veya tamamen suya batirmayin.

Yetkililerin herhangi bir a{arlama veya bakim yapmasindan 6nce EUQ kaynagi baglatisinin kesin
ve guvenlik cihazinin etkinlestirin. Uretici tarafindan onerilen kisisel koruma ekipmanlarini
kullanin, her zaman kesme bigagini tutarken koruyucu eldiven giyin.

Yaninda refakatcisi olmayan bir cocuk varken temizlik ve bakim yapilmamalidir.
Robotun bigagi hasar gordiginde robotu kullanmayin. Kesim bigagini degistirin.
Robotu hasarli mekanik pargalarla kullanmayin. Bu pargalar hasar gormisse degistirin.

Adaptorin gli¢ kablosu hasar gormisse robotu kullanmayin. Hasar gérmdis bir kablo, robotun
elektrik aksamiyla etkilesimde bulunabilir. Herhangi bir riski dnlemek igin kabloyu, uretici,
teknik servis veya benzer niteliklere sahip bir kigi aracilhgiyla degistirin.

Kullanim sirasinda gli¢ kablosu hasar goriirse, "STOP" butonuna basarak robotu durdurun ve
gug kablosunu yuvasindan ¢ikarin.

Bicagin, montaj vidalarinin ve kesme mekanizmasinin yipranmadigindan ve hasar
gormediginden emin olmak igin robotu diizenli bir sekilde gorsel olarak kontrol edin. Robotun
lyi ¢alisir durumda oldugundan emin olmak igin tim somun, civata ve vidalarin sikildigindan
emin olun.

Robot kullanim sirasinda anormal sekilde titremeye baslarsa, “STOP” butonuna basin ve gl¢
kablosunu elektrik prizinden cikarin.

Robotu asla patlayici ve / veya yanici ortamlarda kullanmayin ve sarj etmeyin.

Yalnizca uretici tarafindan tedarik edilen pil sarj cihazini ve glic kaynagi Unitesini kullanin.
Yanhs kullanim, elektrik carpmasina, asir 1Isinmaya veya aki i¢i sivisinin sizmasina neden
olagilir. I—I|erhangi bir sivi sizarsa, pili suyla /notrlestiriciyle yikayin; gozle temas halinde tibbi
yardim alin.
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GUVENLIK ISARETGILERI

Makineyi kullanmadan ©nce
tanimlamalari  anlamak igin
kullanim talimatlarini dikkatlice
okuyun.

> B>

SN

N
STOP

&~
[ J
4

Doéner bigaga dokunmayin
ve calisirken ellerinizi veya
ayaklarinizi  makinenin altina
yaklastirmayin. Robota
dokunmadan oOnce bigak ve
donen  parcalar tamamen
duruncaya kadar bekleyin.

Makine calisirken araniza yeterli
glivenli mesafe birakin.

Robot  galisirken,  ¢alisma
alaninda  (6zellikle gocuklar,
yaghlar veya engelliler) ve
evcil hayvan bulunmadigindan
emin olun. Makine g¢alisirken
gocuklar, evcil  hayvanlan
ve diger insanlari glvenli
bir mesafede tutun. Bu riski
Oonlemek igin robotun bigme
programini uygun zamanlarda
planlamanizi oneririz.

Makinenin tizerine gikmayin.

o> | >

Makineyi calistirmadan veya
kaldirmadan 6nce giivenlik
cihazini galistirin.

Uyari! Temizlemek veya yikamak
icin makineye su puskirtmeyin.

Robot  calisirken,  calisma
alaninda (6zellikle cocuklar,
yaglilar veya engelliler) ve
evcil hayvan bulunmadigindan
emin olun. Makine calisirken
gocuklar,  evcil  hayvanlan
ve diger insanlan guvenli
bir mesafede tutun. Bu riski
onlemek icin robotun bigme
programini uygun zamanlarda
planlamanizi oneririz.

Robotu yalnizca “Teknik
Bilgiler” bolimindeki “Teknik
Veriler” kisminda belirtilen gli¢
kaynaklari ile kullanin.

Kullanici kilavuzu




TEKNIK BILGILER

TEKNiK OZELLIKLER

Aciklama

D020DEZ

Onerilen maksimum bigilebilecek alan

Galisma Kapasitesi (-20%(*))

m2 (ft?)

1000
(10763

Ozellikler

ortalama bigme siresi (*)

Olciiler ExBxY) mm 453x296x220
Robot agirligi (batarya dahil) kg 7.1
Kesim yiksekligi (Min.-Maks.) mm (") 25-60 (0,98-2,36")
Bigak Capi mm (") 180 (7,08 ")
Kesme bicagi hizi RPM 4200
Yiriyus hizi Metre / Dakika 28 (91,8
%45 ¢im alanin kosullarina ve kullanilan aksesuarlara bagli.
Onerilen maks. egim (*) % %35 bicilmis ¢im lizerinde onerilen maks. egim.
%20 dis kenarin veya sinir telinin yakininda onerilen maks. Egim
ROBOT:
-10°(14 F)) (Min) +50° (122 F) (Max)
y . SARJ CIHAZI:
Ortam galisma sicakhigi Max °C 10°(14 F) (Min) +40° (104 F) (Max)
SARJ ISTASYONU:
-10°(14 F) (Min) +45°(113 F.) (Max)
Olciilen ses seviyesi dB(A) 59
_ ROBOT: IPx5
Su koruma sinifi P AKU SARJ CIHAZI: IPx4
. SARJ
ISTASYONU: IPx4
Elektriksel 6zellikler
S0Y-2940230
Giris: 100-240 V~; 1.8A; 50/60Hz; Sinif 1
Cikis: 29.4V; —; 2.3A
Glic¢ kaynag Unitesi (lityum pil igin) - Alternatif kod -
Mean Well OWA-60E-30ZCT
Giris: 100-240 V~; 1.2A; 50/60 Hz; Sinif 2
Cikis: 29.4V —; 2.0A
Akiimiilator tipi ve bataryalar
arj edilebilir Lityum-iyon batarya )
Olgilen deger) 25.9V-5.0 Ah
Ortalama sarj siiresi hh:mm 2:00
Tam sarj dongusiinden sonra hh:mm 04:00

(*) Cimin durumuna, ¢im alana ve bigme alaninin karmasikligina baghdur.
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Calisma Frekansi (Hz) 500 - 60000
Maks. radyo frekans giicli (dBm) <10

Galisma Frekansi (MHz) 2402 - 2480
Maks. radyo frekans giicli (dBm) <14

GSM Calisma Frekansi (MHz) 850/900/1800/1900
Maks. radyo frekans gticli (dBm) <33

Transmiter

Bluetooth

Ekipmanlar / Aksesuarlar / Fonksiyonlar

Birincil bolge dahil bigilebilecek alan 4

sayisl

Yagmur sensori Standard
Elr(cg)gram,\l/zlzlcr)7(1jz:1J (pat_eﬁiﬂ)dl endine Standard
Baglanti modiili (GPS, GPRS)| Opsiyonel

Sarj istasyonuna giris yontemi “V-Meter"-"follow wire"

Sinir telinin - maksimum uzunlugu
(yaklasik olarak, standart sekildeki m () 600 (1968")
alanlara gore hesaplanir)

(*) Cimin durumuna, ¢im alana ve bigme alaninin karmasikligina baghdir.

URETICIi VE EKIPMAN TANIMI
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Burada gosterilen {riin etiketi cihaz lizerinde yer alir. Cihazi glivenli
bir sekilde calistirmak igin gerekli tiim bilgileri ve referanslari igerir.
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Calisma sirasinda robot, kaldinm ve/veya bariyerlerle (gitler,
duvarlar, vb.) sinirlandiriimis alani biger.

Robot ¢im olmadigini tespit ettiginde veya bir engelle
karsilastiginda, rastgele bir sekilde rota degistirir ve yeni bir yonde
tekrar bigmeye baslar.

Rastgele calisma prensibine gore robot, ¢imin sinirlandirnimis
alaninin tamamini otomatik olarak diizeltir (sekle bakin).

LPSTHV PED L PIT PN W PV DT I PSR
©
’1
P
k5D

Robot, bahgenin herhangi bir bolgesinde daha yiiksek ve/veya
daha kalin ¢imlerin varligini algilar ve gerektiginde milkemmel bir
bicim igin otomatik olarak spiral kesim teknigi ile bigmeye baslar.

Robotun bigebilecedi maksimum alan, asagidaki bir dizi faktore O ((')
baghdir: =

p ===

E
|
1

(
A

¢ Robotun modeli ve lizerindeki batarya kapasitesi;

e Alanin ozellikleri (diiz olmayan kenarlar, bozuk yiizeyler,
bolinmis alanlar, vb.);

e Cim ozellikleri (¢im tiri ve yiiksekligi, nem orani vb.);

e Bigagin durumu (keskinlik seviyesi, temziligi, vb.);
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KURULUM

PAKETLEME VE KUTU AGCILIMI

Ekipman uygun sekilde paketlenmis olarak teslim edilir. Ambalaji agarken, malzemleri dikkatlice gikarin ve biittinligini kontrol edin.

A Uyari-Dikkat

Plastik ambalajlari ve plastik kaplari bebeklerden ve ¢ocuklardan uzak tutun: bogulma riski

_

Ambalaj malzemelerini ileride kullanmak iizere saklayin.

SISTEM KURULUMUNUN PLANLANMASI

Robotun kurulumu zor degildir, ancak sarj istasyonunu, glic kaynagi tinitesini kurmak ve sinir telini ddsemek i¢in en dogru yeri
bulmak 6n planlama gerektirir.

Gug kaynagi Unitesini erisimi kolay bir bolgeye yerlestirin.

- Glc¢ kaynag dUnitesi iyi havalandinlan bir alanda olmal,
dogrudan glines isigindan ve elementlere maruz kalmaktan
korunmalidir.

- Glg kaynagi lnitesi toprakla veya nemli ortamlarla dogrudan V
temas halinde olmamaldir.

A Min.
Uyari-Dikkat yiikseklik.
160 cm

Gii¢ kaynag iinitesini ¢ocuklarin ulasamayacagi bir A
yere yerlestirin.

Gli¢ kaynag initesi

Q0

Verici

A Uyari-Dikkat

Elektrik baglantisinin yapilabilmesi igin, kurulum alaninin yakininda bir elektrik kaynagi bulunmasi gerekir. Sebeke
elektrigi ile olan baglantinin yiiriirliikteki yasalara uygun oldugundan emin olun. Tam giivenlik igin, glic kaynagi
tinitesine bagh elektrik sisteminin iyi isleyen bir topraklama sistemine sahip oldugundan emin olun. Besleme
devresi, agma akimi 30 ma'dan fazla olmayan bir kagak akim rolesi (KAR) ile korunmalidir.

A Uyari-Dikkat

Gii¢ kaynagina yalnizca yetkin kisilerin erigebildiginden emin olun.

9 Kullanicr kilavuzu



CALISMA ALANALARININ HAZIRLANMASI VE SINIRLARININ BELIRLENMESI

Bigilecek alanin hazirlanmasi

1. Bigilecek alanin diiz oldugundan, delik, tas ya da baska engeller igermediginden emin olun. Gerektiginde, gukurlari doldurarak
ve engelleri kaldirarak alani hazirlayin. Engeller kaldirilamiyorsa, sinir teli ile bu engelleri isaretleyin.

2. Gimlerin tim alanlarinin izin verilen egimleri agsmadigini kontrol edin (bkz. "Teknik Ozellikler").
Gim yuzeyin varligini algilayan sensorler, robotun gimlerin iginde serbestge hareket etmesini saglar. Cim uygun sekilde kontrol

edilmeli ve ayarlanmalidir, boylece robot ¢im olmadiginda yeterli alana sahip olur. Robotun dogru ve giivenli kullanimi igin
asagidaki noktalari dikkatle izleyin.

/ D

,

DUVAR GCALILAR KEMER SEKLINDE GITLER KAPLAMA
15 cm'den daha yiiksek. / 5.90 " 25cm/ 9,8 "den daha genis

~

. /

Robotun calisma alaninin sinirlarini dogru bir sekilde tanimlamak igin kullanilabilecek sinir/koruma tiirleri.
Yay tipi korumalar, robotun etkisine dayanacak kadar saglam olmalidir.

Kenar s N

Bahgenin iginde veya kenarinda
ylksekligi 2-7 cm (0,78 - 2,75") arasinda
olan bir basamak olmasi durumunda,
robotun giivenli bir sekilde durmasi ve
yon degistirmesii¢in yukarida agiklanan
sinirlardan birine ihtiyaci vardir.

>25¢cm (13.8") >5cMm

Yiksekligi 8-100 cm (3,15 - 39,37")
arasinda olan bir adimda, robot durmak
ve yon degistirmek igin kenar diigsme
sensorlerini kullanacaktir.

Robotun en iyi sekilde kullanilmasi igin
kenarlarin minimum 5 cm 6niine diz bir
bélim saglayin.

Minimum yiikseklik
15cm. (5,90")

Yiksekligi 100 cm'den fazla olan basamaklarda, giivenlik
nedeniyle, duvarlarin varligini kontrol etmek veya kemerlerin
veya yeterli ddsemenin kullanilmasi saglanmalidir.

>100cm

Kullanici kilavuzu 10



Gal O

Calisma alani gitlerle de etkili bir sekilde sinirlandirilabilir.

Cukurlar

Galisma alani, bigilecek ¢im alanin iginde bulunmamasi gereken
hendekler veya deliklerle sinirlandirilamaz. Robotu ¢alistirmadan
once, ¢imlerin lzerinde dogru galismayi engelleyebilecek veya
bigcaga zarar verebilecek oyuncaklar, kiigiik taslar, dallar veya
yerden c¢ikinti yapan fiskiyeler gibi nesneler olmadigini kontrol
edin.

Engeller ve korumalar

Resimlerde dogru galisma alaninin ig ve gevresel unsurlarinin bir 6rnegi gosterilmektedir. Agag kokleri veya agikta kalan teller gibi
unsurlar mevcutsa, robotun hatali galismasini onlemek igin bu unsurlarin gevresini kaldirnm, duvar veya bariyerlerle sinirlandirmak
gerekir. Robotun normal galigmasini engellemeyen unsurlarin (agaglar, direkler, vb. ref. sekil. engeller) sinirlandiriimasi gerekmez.

11 Kullanicr kilavuzu



Kokler

Robotun diizgiin galismasini engelleyecedinden (kokler, harici
borular, galigma aletleri, vb.) higbir kosulda galisma alaninin

icinde bariyerlerle sinirlandiriimamis alanlar birakmayin.

ince gakil

® Tehlike — Dikkat

|

Cimlerin iizerinde yapraklarin bulunmasi robotun
cimleri tanimamasina neden olabilir. Alani sinirlarla
koruyun.

Keskin kogeler

® Tehlike — Dikkat

|

Cim alanin sekilde gosterildigi gibi dar alanlarla
biten bolgelerinde robot kolayca hareket edemez, bu
nedenle ¢imenligin bu kismi harig tutulmalidir giinkii
robot sinirlardan ¢ikacaktir.

Kullanici kilavuzu
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EGIM

Tiim ¢im alanlarinin izin verilen egimleri asmadigini kontrol edin (bkz. "Teknik Ozellikler"). Daha dik egimli veya robotun calisma limiti
ile uyumlu olmayan alanlar (asagidaki noktalara bakin) bigilemez. Daha dik egimler sinirlandirimalidir.

_

Robotun sensorleri, robotun yonetebileceginden daha biiyiik egimleri algilayabilir. Robotun devrilmesini veya
arizalanmasini onlemek igin yon tersine cevrilir. Buna ek olarak, daha ileri bir koruma olarak, yonetilemeyecek
egimlere sahip alanlarin sinirlandiriimasi gerekir. Robotu ilk kez kullanirken spesifikasyonlarin sinirinda olan
egimlerde test edilmesi onerilir.

YUKARI EGIM ASAGI EGIM
=

; : -

1 m'den biyiik / 39,3 " %
0 ile +45 arasinda dahil

1 m'den biiyiik / 39,3" %
0 ile -45 arasinda dahil

+45% 45cm
" 17,71"

100 cm (39,3 ") 100 cm (39,3 ")

Robot, bir metreden daha uzun bir mesafe boyunca kademeli olarak asagiya dogru egimli olmalari kosuluyla %45'e kadar egimli
yiikseklik farklarinin tGstesinden gelebilir.

DiK YAMAGLAR
Robotun giivenlik sistemi, egimdeki ani degisiklikleri (%25'ten fazla) bir anormallik olarak yorumlayacak ve bu nedenle yonii tersine

gevirecek ve robotu ¢imleri bigmeye devam ederek giivenli bir sekilde geri getirecektir. Yerden kademeli olarak yiikselen agag govdeleri
veya gimenli yiizeye hafifce inen gicek seritlerinin sinirini isaretlemek igin yerlestirilen taslar da egim degisiklikleri olarak yorumlanir.

_

Teknik ozelliklerin sinirinda olan egimlerde ilk kez kullanirken robotu kontrol edin.

YUKARI EGIM ASAGI EGIM
4 I I

0 ile +%25 arasinda dahil

+25%

~25% 25cm
4\ (9,84")
100cm (39,3 ")

(984"
100 cm (39,3 ")

Robot, aniden asagiya dogru edilmeleri halinde %25'e varan egimlere sahip farkliliklarin tistesinden gelebilir.

13 Kullanici kilavuzu
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Belirtilenden daha fazla egime sahip alanlar robotla bigilemez.

CALISMA ALANI iCINDEKiI OLASI UNSURLAR VE ILGILi GUVENLIK MESAFELERI

UYGUN HAVUZ HAZIRLIGI
p

Minimum kaldirim genisligi
70cm./27,5"

SELALE

koruma kemerleri

Yukaridaki sekilde, robotun dogru ¢alismasi i¢in dogru sekilde sinirlandiriimis bir gcalisma alani gosterilmektedir.
UYGUN OLMAYAN HAVUZ HAZIRLIGI
e

Kaldirm genisligi 70 cm'
denaz./ 27,5

arazi genisligi 100 cm'den .
az/39,37"

Yukaridaki sekilde, robotun galisma alanlarinin dogru sekilde sinirlandiriimadigi ve bu nedenle diizgiin galigsmasini engelleyen bir
calisma alani gosterilmektedir.

Kullanici kilavuzu 14



AYARLAR

AYARLAMA ONERILERI

_

Kullanici, herhangi bir ayarlamayi bu kilavuzda agiklanan prosediirlere gore yapmalidir. Bu kilavuzda acgikga
belirtiimeyen herhangi bir ayarlama yapmayin. Bu kilavuzda agikga belirtiimeyen 6zel ayarlamalar, yalnizca
Ureticinin yetkili servis merkezindeki personeli tarafindan yapiimalidir.

KESiM YUKSEKLIGININ AYARLANMASI

Bigagin kesim yiiksekligini ayarlamadan énce robotun kapali oldugundan emin olun (bkz. “Robotu Giivenli Durdurma”).

_

Ellerinizin yaralanmasini 6nlemek igin koruyucu eldiven kullanin.

1. Robotu list govdeye zarar gelmeyecek sekilde ters gevirin. s
2. Vidayi (E) saat yoniinde kesim yiikseklik anahtari ile gevirin.

3. stenen kesim yiiksekligini ayarlamak icin kesme (nitesini
(D) kaldirin veya indirin. Kesim yiiksekligi, anahtarda bulunan
seviye dereceleri kullanilarak olgulebilir.

R —

Robotu, kesme bigaginin yiiksekliginden 1 cm.den
(0,40 ") daha fazla yiikseklige sahip olan cimleri
bicmek icin kullanmayin. Ideal yiikseklige ulasilana
kadar yiiksekligin 1-2 giinde bir en az 1 cm (0,40 ")
azaltilmasi onerilir.

4. Ayar yapildiktan sonra vidayi (E) saat yoniinin tersine gevirin.

5. Robotu tekrar galisma pozisyonuna getirin. N\
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PLANLANMASI VE KURULUMU BITKiI

Robotun kurulumu zor degildir, ancak sarj istasyonunun, gli¢ kaynagi Gnitesinin kurulumu ve kilavuz telin désenmesi igin en iyi
alani bulmak amaciyla bazi 6n planlamalar yapilmasi gerekir.

e Sarj istasyonu ¢im alanin kenarina, tercihen ¢im alanin diger
alanlarinakolaycaerisilebilecek en genig alana yerlestirilmelidir.
Sarj istasyonunun kuruldugu alan bundan sonra "Birincil Alan"
olarak anilacaktir

A Uyari - Dikkat

Gii¢ kaynagi initesini cocuklarin ulagamayacagi bir )
yere yerlestirin. Ornegin, 160 cm!nin (63") iizerindeki %‘Eéek”k
bir yiikseklige. 160 cm

/63"
A Uyari - Dikkat

Gii¢ kaynagina yalnizcayetkin kisilerin erigebildiginden
emin olun.

A Uyari - Dikkat

Elektrik baglantisinin yapilabilmesi igin, kurulum alaninin yakininda bir elektrik kaynagi bulunmasi gerekir. Sebeke
elektrigi ile olan baglantinin yiiriirlilkteki yasalara uygun oldugundan emin olun. Tam giivenlik i¢in, gii¢ kaynagi
iinitesine bagh elektrik sisteminin iyi isleyen bir topraklama sistemine sahip oldugundan emin olun. Besleme
devresi, agma akimi 30 ma'dan fazla olmayan bir kagak akim rolesi (KAR) ile korunmalidir.

Glic kaynag Unitesi

SN

Verici

Sarj iinitesinin ve diger elektronik komponentlerin muhafazasi igin yeterli bir hava sirkiilasyonuna sahip, kilitli bir
kabin icine yerlestirilmesi onerilir.

* Robot, calisma dongiisiiniin sonunda sarj istasyonunu kolaylikla bulabilir olmalidir; bu yeni galigsma déngtisii ve diger alanlara
ulasmak icin baslangi¢ noktasi ve ikincil alanlar igin referans noktasi olacaktir.

e Sarj istasyonunu asagidaki kurallara gore konumlandirin:

- Zemin hizasinda;

- lyi drenaijli, diiz ve saglam bir zeminde;

- Tercihen ¢im alanin en genis kisminda;

- Sulama sisteminin varligi durumunda, sprinklerin sarj istasyonunun igine yonlendirilmedigi konumda;

- Sarj istasyonunun girisinde robotun, yukaridaki gorseldeki gibi sinir telini saat yoniinde takip ederek girebilecegi; sekilde
konumlandiriimis,

- Sarj Unitesie 200 cm. bos alan birakilmis halde;

- Sarj Unitesi sinyali etkileyebilecek metal gitlerden ve ya barlardan uzak bir alanda konumlandiriimalidir. Alan icerisinde
metal ¢it veya barin varli§i durumunda sarj istasyonunu ¢im alanin baska bir bélgesinde ya da metal bar ile yeterli mesafede
konumlandiriimalidir. Daha fazla bilgi igin liitfen Teknik Servis Merkezine veya yetkili bir saticiya bagvurun.

e Sarj istasyonu zemine iyice sabitlenmelidir. Sarj istasyonu girisi ile zemin arasinda kot farkini engellemek amaciyla sarj
istasyonunun girigine bir parga yapay ¢im yerlestirilebilir. Alternatif olarak sarj istasyonu kurulacak alandaki ¢imi kaldirarak
sarj istasyonu ile birlikte ¢imi tekrar yerlestirebilirsiniz.

e Sarj istasyonu, gii¢ Uinitesine sarj istasyonundan ¢ikip bigme alanini disina ¢ikan bir kablo aracihigiyla baglanmaldir.

Kullanici kilavuzu 16



e Glc kaynagini asagidaki kurallara gére konumlandiriimaldir.:

- iyi havalandinlan, meteorolojik etkenler ve dogrudan giines
Isigindan korunmus;

- tercihen evinizin i¢inde, bir garajda veya kullibede;

- acik havada konumlandirildiginda, robot dogrudan giines
Isigina ve suya maruz birakilmamalidir. Bu nedenle hava
sirkiilasyonuna sahip bir kutunun iginde korunmalidir.
Toprak veya nemli ortamlarla dogrudan temas halinde
konumlandirmayin;

- ¢im alanin igine degil disina yerlestirin;

- sarj istasyonundan giic kaynagi Unitesine giden fazla
kabloyu gerdirin. Kabloyu kisaltmayin veya uzatmayin.

e Telin gelen bolimi diz olmali ve sarj istasyonuna en az 200
cm (78,74 ing) dik olarak hizalanmali ve giden bolim sarj
istasyonundan uzaklagmalidir; bu, robotun dogru sekilde
yeniden giris yapmasini saglar.

Min. mesafe
160 cm
/63" 2 gevre teli
) 100 cm
/39.37"

gevre teli
200 cm
/7874"

Robot, ayni veya farkl bir ireticiye ait robotun ¢alisma alaninin
yakinina kurulmussa, kurulum esnasinda robotun verici ve alici
frekansi, robotlarin frekanslarinin birbirine karigmamasi igin
degistirilmelidir. Bunu yapabilmek igin, en yakin musteri hizmetleri
merkezine basvurun.

ACANCINCC

M3 NG A NCCI)
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SARJ iISTASYONUNUN VE GUG KAYNAGI UNITESININ KURULUMU

A Uyari — Dikkat

Herhangi bir isleme baslamadan dnce robotun elektrik
baglantisini kesin.

Gii¢ iinitesini gucuklarin erigemeyecegi bir yerde
konumlandirin. Ornegin yerden 160cm. yiikseklikte.

Gii¢ (initesinin kablosunu kisaltmayin ya da ek
yapmayin. Resimde goriilen sekilde 8 formu verin.

Sinir hatti igin kullanilan kablonun désenmis uzunlugu

50m.den az olamaz, daha fazla bilgi icin servis
saglayicinizla iletisime gegin.

1. Sarj istasyonunun koruma kapagini sokin.

s ) —
gic Unitesi (A)
koruma (L)
—

2. Sinir telini, sarj istasyonundaki kilavuz boyunca yerlestirin. Konektorlerden itibaren yaklasik 5 cm fazla sinir teli birakin.(M)

3. Istasyonun &n tarafindan gelen teli vericinin kirmizi terminaline baglayin (T). Sarj iinitesinden ¢ikan teli siyah terminale

baglayin.

Terminallere yalnizca orijinal sinir teli baglanmalidir.

Kullanici kilavuzu
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4. Sarj istasyonunu(N) civiler (P) yardimiyla zemine sabitleyin.
Gerekli ise, sarj istasyonunu vidali ankrajlarla sabitleyin (Q).

5. Glg Unitesinin kurulumunu yapin (A).

6. Sarjistasyonunun (N) gli¢ kablosunu (E) giig kaynagi linitesine
(A) baglayin.

7. Giic kaynag Unitesinin (A) figini elektrik prizine takin.

8. Vericinin LED'i yanip soOniiyorsa, baglanti dogrudur. Aksi
takdirde, anormalligi bulun (bkz. “Sorun Giderme Kilavuzu”).

9. Korumayi (L) degistirin.
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Calisma alaninin sinirini isaretleme

Tim ¢im ylzeyini kontrol edin ve asagida aciklanan kurallara
gore ayri ¢alisma alani olusturmanin gerekli olup olmadigini
degerlendirin. Sinir teli kurulumunu yapmadan 6nce bu proseddri
kolaylastirmak icin telin kurulumunun yapilacagi tiim giizergahi
kontrol edin. Sekil, sinir teli kurulum giizergahi semasini igeren bir
alani gostermektedir.

Kurulum sirasinda varsa ikincil alanlar belirleyin. ikincil alan,
robotun normal hareketleri ile ulagsmasi zor bir koridorla birincil
alana baglanan ¢im alanin bir pargasidir. Alana izin verilenden
daha fazla bir ylkselti veya algalti olmadan ulasilabilir olmaldir.
Bir bolgenin "ikincil alan" olarak tanimlanip tanimlanmayacagi
ayni zamanda birincil alanin boyutuna da baglidir. Birincil alan
buylidikge, dar gegitlere ulasmak daha da zorlasacaktir. Genel
olarak, 200 cm!den (78,74 ") dar bir koridora sahip olan alanlar
ikincil bir alan olarak kabul edilir. Bigilebilecek ikincil alanlarin
sayisi modelin 6zelliklerine baghdir. (Bkz. “Teknik Ozellikler”).

izin verilen minimum koridor genisligi 150 em.(59,05 ") olmalidr.
Sinir teli, ¢im alanin disindaki herhangi bir nesneden (asagida
belirtildigi sekilde) belli bir mesafe birakilarak yerlestirilmelidir; Bu
nedenle, her iki tarafta bir duvar veya cit varsa, gegis igin gerekli
alan 200 cm. (78.74 ") olmalidir.

Eger koridor gok uzunsa genisglik 150cm.'den daha fazla olmaldir.

Programlama esnasinda, ikincil alana ulasmak icin gerekli kablo
miktarinin dikkate alinmasi igin alanin boyutunun ve alana en hizli
ulagma yoninin belirlenmesi gerekmektedir. (saat yoniinde veya
saat yoniinin tersinde)

Yukarida agiklanan minimum gerekliliklerin kargilanmamasi ve
bu nedenle bir basamakla ayriimis bir bolge, robotun 6zelliklerinin
otesinde bir seviye farki veya kenardan kenara (koridor) 150
cm'den (59 05 ") daha az genislikte bir gegis yolu (koridor) olmasi
durumunda, ¢im alan "Kapali Alan" olarak kabul edilecektir.

Kullanici kilavuzu 20
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Metal déseme, metal rogar kapaklari, dus zemini veya herhangi bir elektrik tesisati olmasi durumunda, robotun arizalanmasini ve
cevre telinin bozulmasini 6nlemek icin kilavuz teli bu engellerden en az 100 cm (39,37") uzaga yerlestirin..

(/

Gorselde calisma alani igindeki 6gelerin bir 6rnegi ve kilavuz teli yonlendirirken korunmasi gereken mesafeler
gosterilmektedir. Kilavuz tel sinyalinin karigmasini 6nlemek igin tiim demir veya diger metal unsurlarla (menholler,
elektrik baglantilari vb.) mesafelere dikkat edin.

IKINCIL ALAN
(] | min. 150 cm
il (asagidaki tel ile)
CRATTRT TS

”

1
1
E 30cm i
U O T N [ ¥
o Iz <
min. 230 cm

min. 100 cm El

(asagidaki tel ile 150 cm)

'~~
‘.

Kusursuz kurulum ve robotun uygun isleyisini garanti etmek igin kitapgikta belirtilen mesafe ve egim talimatlarini
dikkatlice takip edin. Egim ve kaygan zemin varligi halinde mesafeyi en az 30 cm. e (11,81 ") gikarin.

el e min. 100 cm LR
el T min. 100

Galisma alaninin iginde veya disinda kolayca gegilebilen bir ¢it veya duvarla korunmayan bir havuz, golet, dag gecidi, hendek,
basamaklar veya kamuya agcik yollar varsa kilavuz teli kenardan en az 90 cm (35,43 ing) uzaga kurun.

Calisma alani iginde agaglar, calilar
veya keskin koseleri olmayan direkler
gibi darbelere dayanikli engeller varsa,
bunlari isaretlemeye gerek yoktur. Robot
engeli algilar ve yoniini degistirir.
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KILAVUZ KABLO KURULUMU

Kilavuz tel gémiilebilir veya zemine ddsenebilir. Bir tel katman makineniz
varsa, daha fazla koruma igin teli ggmmek daha iyidir.

Aksi takdirde, kabloyu asagida aciklandigi gibi saglanan mandallarla
zemine monte edin.

@ Er——

Kabloyu sarj istasyonunun kuruldugu alandan
dosemeye baslayin ve son asamada giic¢ iinitesine
baglanirken kesilebilmesi icin fazladan birkag metre
birakin.

Kablo

Topraklama kablosu

Kablonun dosenecegdi tim yol boyunca gimleri bir ¢im bigcme
makinesi veya cali tirpani ile miimkiin oldugunca algaktan kesin.
Bu, kablonun zeminle temas halinde dosenmesini kolaylastiracak
ve robotun yalitima zarar verme riskini azaltacaktir.

1. Teli tim yol boyunca saat yoniinde yerlestirin ve her bir sabitleme
givisinn arasinda maksimum 100 cm (39,37 ing) mesafe
oldugundan emin olarak verilen diibellerle sabitleyin. Tel, gimler
lizerini 6rtmeden dnce robot tarafindan hasar gérmesini dnlemek
icin zeminle temas halinde olmalidir.

- Kabloyu doserken saat yoniine dikkat edin.

- Kavisli bolimlerde, teli bikilmeyecek, ancak giizel bir
sekilde kivrilacak sekilde sabitleyin (20 cm yarigap).
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Toprak alti kurulum
1. Topraga bir oluk kazin. (yaklasik olarak 2-3 cm ya da 0.787-1.181 " derinliginde).

2. Kabloyu sinir boyunca birkag santimetre derinlikte saat yoniinde konumlandirin. Kabloyu 5cm'den daha asadiya
konumlandirmayin aksi takdirde sinyal yogunlugunda kayip yasanir. Robotun ¢alismasi olumsuz etkilenir.

3. Bazidurumlarda her ne kadar tel toprak altina yerlestirilse dahi giviler araciligiyla sabitlenmesi gerekebilir.

4. Tum teli toprakla 6rtiin ve zeminde gergin kaldigindan emin olun.

Sinir telinde ek yapilmasi

Kurulumu tamamlamak igin baska bir cevre teli gerekiyorsa orijinal
bir baglanti kullanin

Ek yapilmak istenen telin her iki ucunu izoleleri siyirmadan
konnektoriinbaglantiyerlerinetam olarak yerlestirin. Tel konnektore
tam olarak yerlestirildiginde konnektoriin st trafaindan tellerin
goriinilebilir olmasi gerekmektedir. Sonrasinda konnektoreiin
Ustlinde yer alan sikistirma butonuna bir pense araciligiyla basin.
Tam olarak bastiginizdan emin olun.

(T —

- Giivenli bir baglanti icin orjinal konnektorleri
kullanin.

- Elektrik bandi ya da diger izolasyon
malzemelerinin bu islemde kullanilmasi uygun
degildir. Toprak altinin nemli olmasi sebebiyle
baglanti korozyona ugrayabilir ve sinyalde
problemler yasanabilir.

ILK KULLANIMDA BATARYA SARJI

1. Robotu sarj istasyonuna yerlestirin.

2. Agma / kapama tusuna basin ve robotun tamamen agilmasi
icin birkag saniye bekleyin. . ,
_ * "PLAY/PAUSE" DUGMESI

3. Batarya LED'i turuncuya doner ve sarj istasyonunun taninmasi

sirasinda birkag saniye sabit kalir. “ON” DUGMESI
/

4. OTOMATIK LED'in kapali oldugundan emin olun, gerekirse
kapatmak icin OTOMATIK tusuna basin.

5. Sarjin sonunda, robot ilk ¢alistirma igin kullanilabilir veya
programlanabilir (bkz. “Programlama Modu”).

T —

On first use, always charge the batteries for at least 4
hours.
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KULLANIM VE ISLEYIS

KULLANIM GEREKSINIMLERI

- Robotu ilk kez kullanirken, kilavuzun tamamini dikkatlice okuyun ve 6zellikle giivenlik onerilerini tam olarak
anladiginizdan emin olun.

- Robotu yalnizca Uretici tarafindan agiklandigi sekilde amaglanan amaci igin kullanin ve farkli galisma
performanslari elde etmek igin cihaz ilizerinde herhangi bir degisiklik yapmayin.

- Robotu ve gevre birimlerini kotii hava kosullarinda, 6zellikle yildirim riski oldugunda kullanmayin.

KONTROL PANELiI VE MENUYE GENEL BAKIS

Gorselde, makinedeki kontrol butonlarinin konumu ve islevi gosterilmektedir.

STOP.
@ Robotik bigme makinesini glivenli bir sekilde durdurmak

icin basin. Sadece potansiyel tehlike durumunda ve
robotun bakimini yapmak igin kullanin.

Robotu agmak ve kapatmak icin basin.

Otomatik islemi etkinlestirmek veya devre digi birakmak
icin basin.

AUTD | Otomatik moddayken, robot ilerleyen sayfalarda
aciklanan  programa gore calisacak  sekilde
programlanmistir.

LED kapali: Manuel ¢alisma.
LED agik : Otomatik ¢aligma.

# @01 [1](13)

Batarya sarj seviyesi.

BATTERY

ALERT

isleyis hatalari. "SORUN GIDERME" béliimiine bakin

i

Robot sarj istasyonundaysa (AUTO LED kapali)

Bir manuel galisma donglsii baslatmak icin basin. Pil yeterince sarj edilmigse ve AUTO LED kapaliysa, robot bir
PAUSE | calisma dongisi baslatir. Calisma dongilisi tamamlandiginda, sarj istasyonuna geri doner.

Robot bahgedeyse

n
=
o
o
=

Robot hareket halindeyse , bicme islemini askiya alir ve robotu bekleme moduna gegirir.

Robot Bekleme modundaysa, bicme islemine devam edilmesini saglar.

Sarj istasyonuna geri doner ve "AUTO" LED'in durumuna bagli olarak otomatik veya manuel islemlere devam eder.

|
|
cC
n
m
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DEVREYE ALMA

Kurulum prosediir(, robot ilk kez ¢alistirildiginda ve uzun bir siire kullanilmadiginda gergeklestirilir

Kesilecek ¢im yiizeyinin yiiksekliginin robotun diizgiin galismasiyla uyumlu olup olmadigini kontrol edin (bkz. "Teknik
Ozellikler").

Kesme yliksekligini istediginiz gibi ayarlayin (bkz. "Kesme Yiksekliginin Ayarlanmasi").

Calisma alaninin dogru sekilde isaretlendiginden ve "Calisma Alanlarinin Sinirlarinin Hazirlanmasi ve isaretlenmesi"
bélimiinde ve sonraki boltimlerde agiklandidi gibi robotun diizenli caligsmasini engelleyecek herhangi bir engel olmadigindan
emin olun.

Bahgede siddetli yagmur nedeniyle biiylk su birikintileri olmadigindan emin olun.

Robotu sarj istasyonunun igine yerlestirin.

ON/OFF tusuna basin ve robotun tamamen agilmasi igin birka¢ saniye bekleyin.

Pil LED'i turuncuya doner ve sarj istasyonunu tanidigi i¢in birkag saniye sabit kalir.

+  Otomatik Sarj istasyonu Kitinin ilk kurulumu durumunda, APP (izerinden sihirbazi kullanarak robotun otomatik calismasini
etkinlestirin.

Robot kullanima hazirdir. Otomatik veya manuel ¢alismayi ayarlamak i¢in "AUTO" tusuna basin.

Robotun “AUTO LED kapali” iken manuel modda ¢aligmasi

Pil tamamen sarj oldugunda, calisma dongiistini baglatmak igin START/PAUSE tusuna basin. Batarya sarji azaldiginda, robot
sarj istasyonuna geri doner.

Bahge tamamen bigilmemisse, pil tamamen sarj olana kadar bekleyin ve ardindan yeni bir calisma dongusu baslatin.
Daha iyi bir sonug igin robotun en az iki glinde bir ¢alistinimasi tavsiye edilir.

Bazi robot islevlerinin varsayilan ayarlarini degistirmek icin akilli telefonlar igin gelistirilen Gcretsiz uygulamay indirmeniz
yeterlidir; bkz. "UYGULAMA UZERINDEN MENUYE ERISIM"

Robotun “AUTO LED acik” iken otomatik modda ¢aligmasi

Otomatik mod sayesinde robot haftanin her giini ¢alisacak sekilde programlanabilmektedir. Mobil uygulama tizerinden
ayarlanan varsayilan saati kontrol edebilirsiniz.

Calisma donglisii sayisl, batarya kapasitesine bagli olarak robot tarafindan otomatik olarak ayarlanir. Otomatik modda, robot
calisma dongisiini gergeklestirmek igin sarj istasyonundan gikar ve sarj olmak igin sarj tnitesine kendisi geri doner ve
sonrasinda gerekli ise tekrar calisma alanina doner.

+ Galigma siiresi ve diger islevlerin varsayilan ayarlarini degistirmek igin, akilli telefonlar igin gelistirilen Gcretsiz uygulamayi
indirmeniz yeterlidir, "UYGULAMA UZERINDEN MENUYE ERISIM" paragrafina bakin.
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ROBOTUN SARJ iSTASYONU OLMAYAN KAPALI ALANLARDA KULLANILMASI

Robotun “Kapali alan” modunda galismasi, sinir teli ile isaretlenmis ve sarj istasyonu olmayan kapali alanlarda robotu galigtirmak
icindir.

A Tehlike — Dikkat

Robotu giivenli bir sekilde durdurun (bkz. “Robotu Giivenli Durdurma”) ve tutamagi kullanarak tasiyin. Robotu
govdeden tutmayin ve tasima kolunu kullanin.

1. Robotu sinir teli ve engeller ile arasinda 100 cm. (39.37 in.)
mesafe kalacak sekilde konumlandirin.

2. ON/OFF digmesine basin ve robotun tamamen acilmasi igin
birka¢ saniye bekleyin. Talimatlari izleyin ve istenirse sifreyi
girin.

3. Akilli telefonunuzdaki uygulamayi kullanarak robota baglanin.

[OJ==N

4. Kapali alan"tusunu segin Q

5. Calismanin bitmesini istediginiz zamani ayarlayin. Ve “OK”
tusuna basin.

min. 100 cm
(39,37 ")

Calisma dongiistiniin sonunda robotu glivenli kosullarda durdurun
(bkz. “Robotu Giivenli Durdurma”) ve sarj istasyonunun bulundugu
alana geri taslyin.

“ILK CALISTIRMA” béliimiinde agiklandigi gibi robotun normal
calisma ayarlarina geri dondiiriin

MOBIL UYGULAMA UZERINDEN KULLANICI MENUSUNUN AYARLANMASI

Robot, bir akilli telefon kullanilarak programlanmasina ve kontrol edilmesine izin veren yerlesik bir Bluetooth cihazina sahiptir.

Akill telefonunuz icin Android ve i0S uygulamasini Uriiniin web sitesinden indirin. Uygulamayi baslatin ve Robotu cihazinizla
eslestirmek i¢in kurulum sihirbazini izleyin.

Fabrika ayar pin kodu “0000" dir." Robotu giivenli hale getirmek icin pin kodu miimkiin olan en kisa siirede degistirin.

Uygulama size su imkanlari sunar:
Otomatik standart galisma siresini degistirmek.
+  Yagmur sensoriinin ¢aligmasini ayarlamak.
+ Ikincil alani en iyi sekilde ydnetmek icin baslangic noktalarini ayarlamak.
Sifreyi degistirmek.
+  Baslat / Duraklat / Eve git komutlarini kullanmak.
Kesim sirasinda robotu yonlendirmek.
Robotun durumunu, ikazlarini ve herhangi bir hatasini gériintiileme.

KULLANICI MENUSUNU MOBIL UYGULAMA UZERINDEN AYARLAMA

Mobil uygulamayi akilli telefonunuzdan baslatin ve “Kurulum” islevi araciligiyla robot programlama meniisiine giris yapin.

Mevcut programlama iglevlerinin bir 6zetini igeren tanitimi takip edin. Her bir fonksiyonun detaylari akis semasini takip eden
sayfalarda bulunur. (*) ile isaretlenmis iglevler yalnizca bazi modellerde kullanilabilir. “Teknik Ozellikler" tablosuna bakin.
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MENU AYARLARI - PROGRAMLAMA MODU

Mobil uygulamayi akilli telefonunuzdan baslatin ve “Kurulum” islevi araciligiyla robot programlama meniisiine giris yapin.

Mevcut programlama iglevlerinin bir 6zetini igeren tanitimi takip edin. Her bir fonksiyonun detaylari akis semasini takip eden
sayfalarda bulunur. (*) ile isaretlenmis iglevler yalnizca bazi modellerde kullanilabilir. “Teknik Ozellikler" tablosuna bakin.

Tarih ve saat ayarlari

Bu, robotun tarih ve saatini ayarlamanizi saglar. Bunlar normalde robota

77 ‘\ baglandiginizda otomatik olarak ayarlanir.
=
~_’

-

Robot ayarlari
Bu, haftalik galisma donglsiniin zamani ve sarj istasyonuna doniis gibi

é\ robotun galismasiyla ilgili tim ayarlara erigmenizi saglar.
—_—

Profil ayarlari
Ozel bigme ihtiyaclarini karsilamak veya bahgenizi robottan arindirmak igin 3

@é} adede kadar farkli alisma profili ayarlanabilir.
.

Haftalik program

o Bu, haftanin her giini igin her galisma dongisiiniin zamanlarini (maksimum
4'e kadar), bigilecek alanlari ve ¢gimin kenarini segmenize olanak tanir.

Tek bir giin igin yapilan ayarlar, haftanin diger tim gtinlerine hizli bir sekilde
kopyalanabilir.

M G Vv s D\

T o a b m
Belirli bir giin igin ayarlanan sirelere basili tutmaniz yeterlidir (soldaki
resimde yesil gubuk), ayni siirelerin uygulanacagi haftanin diger giinlerini
segebileceginiz bir ekran goriinecektir.

Modele ve bahge biyiikligiine gore 6nerilen ¢alisma saatleri.

/ L M
u a

-

m? (ft2)

D020DEZ 1000 (10763") 09:00 20:00
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Sarj ayarlar

L

Yagmur sensorii ayarlari

o

6 0 0
LY
L

Bahge ayarlari

S\

Kurulum ayarlar

23

Dil segenekleri
EX

Giivenlik

[

Parola degisikligi

&

Klavye kilidi
/A

Kullanici kilavuzu

Ayarlanan c¢aligma alanlarina gére yeniden giris sirasinda robot ile gevre teli
arasindaki mesafeyi ayarlar.

Yagmur sensoriini etkinlestirir veya devre disi birakir. Yagmur algilandiginda
istasyondan gecikmeli bir baglatma da ayarlayabilirsiniz.

Her bir galisma alani igin ayarlara robot tarafindan erisilebilir ve yonetilebilir;

mevcut ayarlar sunlardir:

+  Boyut: ¢calisma alaninin yaklasik blyikligu
Mesafe: robotun alana ulagmak igin kat etmesi gereken mesafe

« Yon: belirli bir alana ulagmak igin saat yoniinde veya saat yoniinin
tersinde
Telden uzaklik: Robotun ikincil alana yaklasirken sinir teline olan mesafesi
Eko Modu: Etkinlestirilirse, robot ¢imlerin zaten bigilmis oldugunu tespit
ederse ¢alisma siresini azaltir.

Asagidaki kurulum parametrelerini degistirmenizi saglar:

+  Tel ¢cikisi: robotun gevre telinden ¢ikis mesafesini ayarlar.
Hava isaretleyici: robotun sarj istasyonundan gelen sinyali tanidig
mesafeyi degistirir

«  Sarj lnitesine yerlesme ayari: sarj istasyonuna donerken robotu daha iyi
ortalamak igin gevre telinden brlirli bir aciklikla hareket edilmesini saglar.

Robot dilini, tarihi, saati ve mesafe formatini degistirmenizi saglar.

Robotun baslatma sifresini ve Klavye kilidi islevini degistirmenizi saglar.

Robotun baslangi¢ sifresini degistirmenizi saglar. Bu kombinasyon, yeni bir
akilli telefonu robotla eslestirirken de kullanilir.

Kilit islevi etkinlestirildiginde, klavyeyi kullanarak robota komut vermek
mimkin olmayacaktir; robotu baslatmak veya sarj olmaya géndermek igin
dogrudan telefondaki uygulamadan ilgili komutu kullanin.
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Ses ayarlari
Robotun sesli uyarilarinin agilip kapatiimasini saglar.

Reset

0

Tldm ayarlar fabrika varsayilanlarina sifirlar.

"BAGLANTI MODULU "NUN YAPILANDIRILMASI

Robotun igindeki Connect Modiili, ilgili anten araciligiyla GSM ve GPS aglarina baglanmanizi saglar, boylece robotun durumunu
uzaktan kontrol edebilirsiniz. Ayrica belirli komutlar vermenize veya robotun yoriingesini harita lizerinde gormenize de olanak
tanir.

Secilen robotun modeline ve konfigiirasyonuna bagli olarak, Baglanti Modyilii bir aksesuar olarak tedarik edilebilir veya ayri olarak
satin alinabilir. Asagida Baglanti Modiiliiniin nasil yapilandirilacagi ve etkinlestirilecedgi ile ilgili talimatlar yer almaktadir.

Baglanti modulii aksesuar olarak sunulan modeler igin
Ambrogio Remote uygulamasini akilli telefonunuza indirin
Actiktan sonra, "+" tusuna tiklayarak robotu ekleyin
Robot ekraninda, en lstteki Ayarlar meniistine tiklayin
- Akill telefonunuzda robotun kayit prosediiriinii baglatmak igin "Baglanti Modiliini Yapilandir'i segin
Kayit isleminin sonunda, Geofence islevini yapilandirmaniz istenecektir; istediginiz ayarlar segin.

Baglanti Modili dogru sekilde yapilandiriimist
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UZUN SURELi HAREKETSIZLIK VE YENIDEN BASLATMA

Robotun uzun siire hareketsizliginden sonra ya da bigme mevsiminden dnce, yeniden kullanim sirasinda dogru ¢alismayi garanti
etmek icin bazi iglemlerin yapilmasi gerekir.

1. Kig periyodu icin robotu kaldirmadan dnce bataryayi tamamen sarj edin. Bataryayi en az bes ayda bir sarj edin.

2. Rutin bakimin yetkili bir satici tarafindan yapilmasini saglayin. Bu, robotu iyi durumda tutmak igin gereklidir. Bakim hizmeti
genellikle asagidaki islemleri igerir:

e robotun, kesme bigcaginin ve diger tim hareketli pargalarin tamamen temizlenmesi;
¢ robotun i¢ kisminin temizlenmesi;
¢ robotun igleyisini kontrol edilmesi;

e kesme bigag), firgalar gibi asinmis pargalarin kontrol edilmesi ve gerekirse degistiriimesi (yalnizca firgali motorlarla
donatilmis robotlarda);

¢ batarya kapasitesinin kontrol edilmesi;
e gerekirse, satici yeni bir yazilim da yiikleyebilir.
3. Robotu ve sarj istasyonunu dogru sekilde temizleyin (bkz. “Robot Temizleme”)

4. Kesme bigadi gibi asinabilecek veya hasar gorebilecek bilesenleri kontrol edin ve bunlarin degistirilmesini dederlendirin.

5. Robotu, ortam sicakligi 10 °C ile 20 °C arasinda, kuru, erigimi tehlike olusturabilecek (cocuklar, hayvanlar, diger yabanci
cisimler vb.) dis etkenlerden korunan bir yerde saklayin. Bataryalarin kendiliginden bosalmasini azaltmak igin robotu 20
°C'nin altindaki bir sicaklikta saklayin.

6. Elektrik figini (A) elektrik prizinden gikarin.

7. Herhangi bir yabanci maddenin (yaprak, kagit vb.) igeri girmesini 6nlemek igin sarj istasyonunun (C) iistiine muhafaza
yerlestirin.

Yeniden Basglatma

Uzun bir sire kullaniimadiktan sonra robotu yeniden baslatmadan 6nce asagidaki adimlari izleyin:
1. Gig kaynag Unitesinin fisini elektrik prizine takin.

2. Ana elektrik glic kaynagini yeniden etkinlestirin.

3. Robotun pillerini en az 4 saat sarj edin.

4. Sarj islemi tamamlandiktan sonra robotu normal sekilde galistirin.
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UZUN SURELiI BEKLEME SONRASI BATARYA SARJI

! Tehlike — Dikkat

Robotu patlayici ve yanici ortamlarda sarj etmeyin.

1.

“PLAY/PAUSE”
|, “BUTONU (B)

Sarj istasyonuna elektrik sadlayin ve sarj konnektorlerinin
temiz oldugundan emin olun.

Robotu sarj istasyonunun igine yerlestirin.

ON/OFF tusuna basin ve robotun tamamen agilmasi i¢in birkag

i | “ON” BUTONU (A)
saniye bekleyin.

-~ “OFF” BUTONU (C)

Batarya LED'i turuncuya doner ve sarj istasyonunun taninmasi
sirasinda birkag saniye sabit kalir.

AUTO LED'inin kapal oldugundan emin olun, gerekirse
kapatmak igin AUTO tusuna basin.

Sarj dongisinin sonunda (yaklasik 6 saat) OFF diigmesine
basin.

Robotu, ortam sicaklidi 10°C ile 20°C arasinda olan, gocuklarin,
evcil hayvanlarin, yabanci cisimlerin vb. ulagsamayacag,
korumali ve kuru bir yerde saklayin.

CALISTIRMA ONERILERI

Asagida robotu kullanirken faydal olacak ipuglari bulunmaktadir:

robotun kullanimi hakkinda uygun sekilde bilgilendirildikten sonra bile, komutlari ve ana islevleri tanimak i¢in dnce bazi test
manevralari yapmaniz tavsiye edilir;

komutlar ve ana fonksiyonlar; sabitleme vidalarini kontrol edin ve sikin
¢imlerin asiri buylimesini 6nlemek icin ¢imleri sik sik bigin;

robotu, kesme bigagindan 1 cm (0,40 ") daha yiiksek olan gimleri bigmek igin kullanmayin. Gimlerin yiiksek olmasi durumunda
kesim yiiksekligini arttirin ve sonraki giinlerde kademeli olarak azaltin;

¢im alanda, otomatik sulama sistemi bulunuyorsa, robotu fiskiyeler agilmadan en az bir saat dnce sarj linitesine geri dénecek
sekilde programlayin;

robotun ve fiskiyelerin zarar gormesini onlemek igin alan egimini kontrol edin ve izin verilen maksimum degerlerin
asllmadigindan emin olun;

robotun gerekenden fazla ¢calismayacak sekilde programlanmasi, gimlerin farkli mevsimlerdeki farkl biiyiime oranlari dikkate
alinarak istenmeyen arizalara ve batarya dmriiniin kisalmasina maruz kalmamasi igin tavsiye edilir;

robotu kullanirken, glivenlik risklerini 6nlemek igin ¢alisma alaninin insanlardan (6zellikle gocuklar, yaslilar veya engelliler)
ve evcil hayvanlardan uzak oldugundan emin olun. Yaralanma olasiligini en aza indirmek igin robotu uygun zamanlarda
calisacak sekilde programlayin..

Uretici, robotik bigme makinesi ile uzaktan kumandalar, radyo vericileri, akustik yardimcilar, hayvanlar igin yeralti elektrikli gitler
vb. diger kablosuz sistemler arasinda tam uyumlulugu garanti etmez.
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RUTIN BAKIM

BAKIM ONERILERI

_

Bakim sirasinda, ozellikle bicak bdlgesinde calisirken iiretici tarafindan belirtilen kisisel koruma ekipmanlarini
kullanin. Her tiirlii bakim islemini gergeklestirmeden 6nce robotun kapali oldugundan emin olun. (bkz. "Robot

Giivenligi Durdurma").

ZAMANLANMIS BAKIM TABLOSU

Sikhk

Parca

Bicak

Bakim tiirii |

Bicagi temizleyin ve
islevelligini kontrol edin.
Bicak bukilmus veya ¢ok
asinmigsa degistirin.

GRS

Bakiniz "Robot Temizligi"

Bkz. "Bigak Degistirme"

sezonunun sonunda

Haftalik Sarj baglanti elemanlari Paslari temizleyin ve giderin | Bakiniz "Robot Temizligi"
Sarj konnektorleri Paslari temizleyin ve giderin | Bakiniz "Robot Temizligi"
Yagmur sensori Paslari temizleyin ve giderin | Bakiniz "Robot Temizligi"

Ayhk Robot Robotu temizleyin Bakiniz "Robot Temizligi"

Yilda bir kez ve bigcme Robot Robotun bakimini yetkili bir Bkz. "Uzun siireli gaismama

servis merkezinde yaptirin.

ve yeniden baglatma
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ROBOT TEMIZLIiGi

1. Robotu giivenli bir sekilde durdurun (bkz. "Robotu Giivenli Durdurma”).

A Uyari — Dikkat

Ellerinizin kesilmesini dnlemek igin koruyucu eldiven kullanin.

2. Robotun tiim dis yiizeylerini 1lik suya batinlmis bir siinger ve hafif bir deterjanla temizleyin. Kullanmadan énce siingeri iyice
sikin.

A Uyari — Dikkat

Cok fazla su kullanilmasi, cihazin igine su girmesine sebep olarak elektronik pargalarin zarar gérmesine yol agabilir.

3. Boyali ylizeylere ve plastik bilesenlere zarar vermemek igin ¢ézlicli veya benzen kullanmayin.

4. Robotun igini yikamayin, elektrik ve elektronik bilesenlerine zarar vermemek igin yiiksek basingh yikama
makinesi kullanmayin.

A Uyari — Dikkat

Elektrik ve elektronik bilegenlerde geri doniisii olmayan hasar olusmasini 6nlemek igin su gegirmez olmayan bu
robotu kismen veya tamamen suya batirmayin.

5. Robotun altini (kesme bigagi alani ve tekerlekleri) kontrol edin,
robotun diizgiin ¢alismasini engelleyebilecek birikintileri ve /
veya kalintilari gidermek i¢in uygun bir firga kullanin.

6. Robotun c¢alisma alanindaki tim ¢imleri ve vyapraklari
temizleyin.

7. Batarya sarj cihazinin (A) konnektorlerini temizleyin. (B)
elektrik temaslarindan kaynaklanan tortular veya kalintilan
kuru bir bezle ve gerekirse ince zimpara kagidi ile temizleyin.

8. Yagmur sensoriini (C) temizleyin ve pastan, kirden arindirin.

9. Birikmis kalintilan gidermek igin sarj istasyonunun igini
temizleyin.
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SORUN GIiDERME

SORUN GIDERME KILAVUZU

Asagidaki bilgiler, calisma sirasinda olusabilecek hatalari ve/veya arizalari tanimlamaya ve diizeltmeye yardimci olmak igin
verilmistir. Bazi arizalar kullanici tarafindan giderilebilirken, digerleri belirli teknik beceriler veya 6zel uzmanlik gerektirir ve bu
nedenle yalnizca belirli miidahale alaninda sertifikali deneyime sahip kalifiye personel tarafindan giderilmelidir.

Robot bir hata durumundayken, ALERT uyari 1s1g1 yandiginda veya yanip sondigiinde, sorunun ne oldugunu gérmek igin akilli
telefonunuzdaki uygulamayi kullanarak robota baglanin.

A Uyari - Dikkat

Robotu kontrol etmek gerektiginde, kazara bigagin calistiriimasi tehlikesini nlemek igin robotu giivenli bir sekilde
durdurun. (bkz. "Robotu Giivenli Durdurma").

Problem ‘ Sebep ‘ Coziimler
Bicak hasar almi Bigagi yenisiyle degistirin
¢ s (bkz. "Bigak Degisimi")

Robotu giivenli bir sekilde durdurun (bkz. "Robot
Guvenligi Durdurma"). Bigagi temizleyip yabanci
maddelerden arindirin.

Kesme bigagi, artiklar (bant, kordonlar,
lastik parcalar vb.) tarafindan {AE
prastikpare y I Uyari — Dikkat

kaplanmis.
Ellerinizin yaralanmasini 6nlemek igin koruyucu
eldiven kullanin
Robotu giivenli bir sekilde durdurun (bkz.
Anormal titresimler Robot, engellerin (diigmiis dallar, Robotu Giivenli Durdurmar)
unutulmus nesneler vb.) oldugu bir
Robot cok qiiriiltiilii alanda calisiyor.
obot cok gurutuil calisiyor) Engelleri alandan uzaklastirin ve robotu yeniden
baslatin (bkz. "Baglatma — Otomatik mod")
Motorun en yakin yetkili servis merkezi
Elektrik motoru arizasi tarafindan degistirilmesini veya onarilmasini

saglayin.

Kesme yiiksekligini artirin (bkz. “Kesme
ylksekliginin ayarlanmasi”)

Cim cok yiiksek

Normal bir ¢cim bicme makinesi ile alanin
onceden bigin.

Sarj istasyonunun baglantisini kontrol edin
(bkz. "Sarj istasyonu ve gli¢ kaynagi tnitesinin
kurulumu®)

Sarj istasyonunun sinir telinin veya gii¢
kablosunun yanlis konumlandiriimasi

Robot sarj istasyonuna

dogru sekilde yerlesemiyor.
Sarj istasyonunun yanindaki zeminde
¢okme
Sinir telinin yanlis désenmesi

Sarj istasyonunu diiz ve sabit bir ylizeye
yerlestirin. (bkz. "Kurulumunun planlanmasi”)

Robotun saatini sifirlayin

Saat yanlis ayarlanmis (bkz. "Programlama Modu")

Robot yanlis zamanda

calisiyor Cal iiresini sifirl
R alisma siresini sifirlayin
Calisma siresi yanlis ayarlanmig (bkz. "Programlama Modu’)
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Problem

Cim alan tamamen
bigilmemis

Sebep

Yeterli galisma siiresi yok

Goziimler

Galisma stiresini uzatin
(bkz. "Programlama Modu")

Kesme bigagi tortu ve/veya kalintilarla
tikanmis

Robotu glivenli bir sekilde durdurun (bkz.
"Robotu Glivenli Durdurma")

A Uyari — Dikkat

Ellerinizin yaralanmasini 6nlemek igin koruyucu
eldiven kullanin.

Bicagi temizleyin.

Kesici bigak aginmis

Bigag orijinal bir yedek bigak ile degistirin.
3bkz. "Bigak degistirme")

Calisma alani robotun gergek
kapasitesine kiyasla ¢gok buylk

Calisma alanini ayarlayin
(bkz. "Teknik 6zellikler")

Bataryalarin omri dolmak tizere

Bataryalari yeni orijinal bataryalarla degistirin
(bkz. "Batarya degistirme")

Bataryalar tamamen sarj olmuyor

Bataryalarin sarj baglanti noktalarindaki pasi
temizleyin. (bkz. "Robot Temizligi").

ikincil alan tamamen
bigilmemis

Programlama hatasi

ikincil alani dogru sekilde programlayin
(bkz. "Programlama Modu")

ALERT

Yavas yanip sonen turuncu
1Stk

Tarih ve saat ayarlanmamis

Tarih ve saati glincellemek igin akill
telefonunuzdaki uygulamayi kullanarak robota
baglanin

Kesme bigagi hasarli

Bigagd yenisiyle degistirin (bkz. "Bigak
Degistirme").

Kesme bigagi artiklar (bant, kordonlar,
plastik pargalar, vb.) tarafindan
tikanmis.

Robotu giivenli bir sekilde durdurun (bkz.
"Robotu Givenli Durdurma").

A Tehlike - Dikkat

Ellerinizin yaralanmasini 6nlemek igin koruyucu
eldiven kullanin.

Bigagi temizleyin.

Cim ¢ok yiiksek

Kesme yiiksekligini artirin (bkz. "Kesme
yuksekliginin ayarlanmasi")

Robotun zeminle temasi kesildi

Robotun herhangi bir nesne tarafindan bloke
edilmedigini veya engellenmedigini kontrol edin.
Govdenin altinda sensorleri engelleyebilecek ¢im

kalintilarini temizleyin ve ¢ikarin

ALERT

iki kere yanip sénen turuncu
1Stk

Hata CIM YOK

Robotun durdugu yerde yeterli ¢im olup
olmadigini kontrol edin. Robotu ¢imin farkli bir
alanina tasiyin.

ALERT

Hizl yanip s6nen turuncu isik

OFF tusuna basildiginda, LED hizl yanip
sonuyor.

Robotun PIN kodunu girmek igin akilli
telefonunuzdaki uygulamayi kullanarak robota
baglanin.

Kilavuz kablo diizgiin baglanmamis.
(kopuk kablo, elektr)ik baglantisi yok,
vb.

Elektrik gu¢ kaynaginin calismasini, giig
kaynag tnitesinin ve sarj istasyonunun dogru
baglandigini kontrol edin (bkz. "Sarj istasyonu ve
gli¢ kaynagi tinitesinin kurulumu").

ALERT

Sabit turuncu i1sik

Dizeltilemez hata

Robotu kapatin ve agin.
Sorun devam ederse, size en yakin yetkili servis
merkezine bagvurun.
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Problem | Sebep | Coziimler
- < Gug kaynagi Unitesinin elektrik prizine dogru
Giig kayna yok sekilde baglandigindan emin olun
Led (c)
yanmiyor . . . .
: Sigortanin en yakin yetkili servis merkezi
Patlamis sigorta tarafindan degistirilmesini saglayin
Ul?i?erzjsi Robotu glivenli bir sekilde ;jurdurfgn (bkz.
P . L "Robotu Guivenli Durdurma"). Giig fisini gli¢
UZLErI'Dn(d(Sk' Hasar gormils kilavuz kablo kaynag tinitesinden ayirin. Kablodaki kopugu
yaniyor giderin.

e .

PARCA DEGISiMI

PARGA DEGISIMI iGIN ONERILER

_

Herhangi bir pargayi iireticinin talimatlarina gore degistirin ya da onarin veya bu iglemler kilavuzda yer almiyorsa

servis merkeziyle iletigsime gegin.

BATARYA DEGISIMI

_

Bataryalari yetkili bir servis merkezinde degistirin.

BIGAK DEGISIMI

1. Robotu giivenli bir sekilde durdurun (bkz. "Robotu Giivenli Durdurma”).

_

Ellerinizin yaralanmasini onlemek i¢in koruyucu eldiven kullanin.

Bicak degisiminde yalnizca cihaza uygun orijinal bigak kullanin.
Model: D020DEZ
Kesme bigagi parga kodu: L20Z13600A_R

2. Robotu ters gevirin ve list gdvdenin zarar géormeyecegi sekilde
konumlandirin.

3. Bigagdi (A) cikarmak igin vidalari (B) sokiin.
4. Yeni bir bicak yerlestirin ve vidalar sikin.

5. Robotu tekrar galisma konumuna getirin

Bigak (A) A Vidalar (B)
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ROBOT iIMHASI

e Kullanim émriiniin sonunda bu triin WEEE (atik elektrikli ve elektronik ekipman) olarak siniflandirilir. Bu
nedenle normal evsel atik, karisik kentsel atik (ayristirlmamis) veya ayristirilmis kentsel atik (ayristiriimis)
olarak bertaraf edilmemelidir.

e Bertaraf zamani geldiginde, kullanici Uriinin yerel yasalarin gerekliliklerine uygun olarak geri
déniistiiriildigiinden emin olmalidir; Ozellikle elektrikli ve elektronik bilesenler WEEE igin yetkili atik bertaraf
merkezlerinde ayrilmali ve siralanmalidir. Eger yeni bir cihaz bertaraf i¢cin imhaya gdnderilirse Uriin saticiya
geri goturilmelidir. WEEE'nin gerekli olarak sundugu islemlerin yapilmamasi, s6z konusu elden gikarmanin
gergeklestigi alanlarda yirirliikte olan yasalarla belirlenen para cezalari ile cezalandirilir.

 Elektrikli ve elektronik ekipmanlarda bulunan tehlikeli maddelerin gevre ve insan saghgi tizerinde potansiyel s
olarak zararl etkileri vardir, bu nedenle kullanici yeniden kullanima, geri déniisiime ve WEEE cergevesinde
geri donulstirmenin diger yollarina katkida bulunmada temel bir role sahiptir.

o (Ozel olarak ayrilacak ve atilacak tiim parcalar isaretlenmistir.

! Tehlike — Dikkat

WEEE - Atik Elektrikli ve Elektronik Ekipman (WEEE), gevre ve insan saglig iizerinde potansiyel olarak zararh etkileri
olan tehlikeli maddeler igerebilir. WEEE dogru sekilde ve yalnizca belirli imha merkezlerinde imha edilmelidir.

* Paketleme - Uriin ambalaji geri doniistiiriilebilir malzemelerden yapilmistir ve dzel bertaraf konteynerlerinde veya yetkili atik
bertaraf merkezlerinde siirdiiriilebilir bir sekilde bertaraf edilmelidir.

e Bataryalar - Eski veya bitmis bataryalar ¢cevre ve insan saghgi icin zararl maddeler igerir, bu nedenle normal evsel atik olarak
atilmamalidir. Kullanici bataryalan sirduriilebilir bir sekilde, 6zel imha konteynerlerine veya yetkili atik imha merkezlerine
atmalidir.
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URUN UYGUNLUK BILGILERI UK

CA

ZUCCHETTI Centro Sistemi S.p.A. Via Lungarno 305/A Terranuova B.ni (AR) ITALY
Uriiniin kendi sorumlulugunda oldugunu beyan eder:

D020DEZ model numarali akili otomatik robotik ¢im bigme makineleri, ilgili Avrupa Birlidi direktiflerinde ve Birlesik Krallik
diizenlemelerinde belirtilen giivenlik, saglik ve gevre korumaya yonelik temel gerekliliklere uygundur.

CE ve Birlesik Krallik Uygunluk Beyanlarinin tam metinleri, Grlinl iceren ambalajin iginde basili sayfalar seklinde mevcuttur.

Zucchetti Merkezi Sistemi, isbu numunenin 2005/88/EC numarali (S.I. 2001/1701, B.K.) direktif uyarinca numunedeki ses
giicli seviyesinin Lwa 63,0 dB + 2,0 dB oldugunu (A egrisi tizerinde agirlikh ve 1 pW oldugunu), garanti edilen ses giici
seviyesinin Lwa 67 dB'den diisiik oldugunu (A egrisinde agirlikli ve 1 pW oldugunu) ve numunenin 2005/88/EC (S12001/1701
B.K.) ve 2006/42/EC (SI 2008/1597 B.K.) direktifleri uyarinca teknik dosyalarin Zucchetti Merkez Sistemi LTD STi'de (Adres:
via Lungarno 305/a, Terranuova B.ni (ar), italya) diizenlendigini beyan eder.

UK
cA

ZUCCHETTI Centro Sistemi S.p.A. Via Lungarno 305/A Terranuova B.ni (AR) ITALY
Declares and assumes liability that the product:

battery-powered automatic lawnmower robot, models DO20DEZ comply with the basic requisites for safety, health and
environmental protection provided for by the relevant EU directives and UK regulations.

The full texts of the CE and UK Declarations of Conformity are available in paper format inside the packaging containing the
product.

Zucchetti Centro Sistemi also declares that, pursuant to European directive 2005/88/CE (S.l. 2001/1701 in UK), the LwA
sound power level, out of a significant sample, is 63.0 dB + 2.0 dB (weighted on A curve and referred to 1pW), that the
guaranteed LwA sound power level is less than 67 dB (weighted on A curve and referred to 1pW) and that the technical
folders in compliance with European directives 2005/88/CE (S.l. 2001/1701 in UK) and 2006/42/CE (S.l. 2008/1597 in UK)
are available c/o Zucchetti Centro Sistemi S.p.A. via Lungarno 305/a, Terranuova B.ni (ar), Italy.
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GARANTI KURALLARI

Zucchetti Centro Sistemi S.p.A (ZCS), 1999/44 / CE sayili Avrupa Direktifinin tiim gerekliliklerinin uygulanmasini saglar. Ozellikle
garanti, orijinal satin alma tarihinden itibaren 2 (iki) yillik bir siire igin herhangi bir malzeme veya Uretim hatasini kapsar.

ZCS, uriniuin kesintisiz veya hatasiz calismasini garanti etmez ve talimatlara uyulmamasindan kaynaklanan hasarlardan sorumlu
degildir. Ayrica, bu garanti gizikler, gentikler ve ezikler gibi estetik hasarlar kapsamaz; hasar, malzeme veya iscilikteki bir
kusurdan kaynaklanmadi@i siirece piller gibi sarf malzemeleri; tiriiniin ZCS tarafindan tretilmeyen veya satilmayan aksesuarlarla
kullanilmasindan kaynaklanan hasar; kazalar, kotiiye kullanim, yanlis kullanim, sel, yangin veya diger dogal olaylar veya dig
nedenlerden kaynaklanan hasar; operasyonlardan kaynaklanan hasar ZCS tarafindan yetkilendirilmemis hizmet saglayicilar
tarafindan gerceklestirilen; veya ZCS'nin yazili izni olmadan degistiriimesi sebebiyle uriine verilen hasarlar kapsamaz.

ZCS, iirlinu veya bilesenleri onarma veya degistirme (yeni veya yenilenmis bir Girlinle) veya tamamen kendi takdirine bagh olarak
tam geri 6deme veya satin alma fiyati sunma hakkina sahip olacaktir. Bir geri 6ddeme yapildiginda, geri 6demeyi

aldiginiz tirin ZCS'ye iade edilmeli ve ZCS'nin milkd haline gelmelidir.

Garanti siresi boyunca, ZCS, kendi takdirine baglh olarak, normal kullanimda arizalanan pargalari onarmaya veya

degistirmeden sorumludur. Onarim veya degistirme, ZCS'nin uygun gordigu sekilde yeni tretilmis veya yenilenmis kullaniimis
parcalarin kullanimini igerebilir. ZCS ayrica benzer de@er ve tasarima sahip yedek Uniteleri, parcalari veya bilesenleri kullanma
hakkina sahiptir. Onarim veya degistirme igin parga veya isgilik maliyeti misteriden tahsil edilmeyecek, bunun yerine nakliye
masraflari igin licret alinacaktir. Bir Uriini veya pargayi degistirirken, herhangi bir de@istirme elemani kullanicinin miilki olur ve
degistirilen parga, zcs'nin miilku olur.

Bu garanti, misterinin bu garantiyi uygulamak igin istlenecegi bu yasalarla belirlenen Gcretler disinda, gecerli eyalet veya ulusal
yasalar kapsamindaki musterilerin yasal haklarini etkilemez.

Garanti, satin alindigi tilke ile sinirhdir ve robotun satin alindigi perakende satis noktasinda veya size en yakin servis
merkezinde uygulanir. Arizal robot, saticiniza veya en yakin servis merkezine sahsen iade edilmelidir. Kurye ile teslimat
durumunda, alici tarafindan 6denmesi igin robotun orijinal ambalajinda paketlenmesi ve satin alma tarihi, seri numarasi ve
sorunun agiklamasi dahil olmak tizere faturanin veya satin alma makbuzunun bir kopyasi robotla beraber génderilmelidir.

KOSULLAR VE SINIRLAMALAR GARANTI HiZMETIi NASIL TALEP EDILIR

e Bu garantinin uygulama yontemleri ve her tirli bilgi icin  Garanti hizmeti ve ZCS uriiniiniin servis igin nereye ve nasil
saticiniza basvurun. iletilecegine iliskin 6zel talimatlar igin robotun satin aldindig

* Bu garanti yalnizca asagidaki durumlarda gegerlidir: bayiye veya en yakin servis merkezine bagvurun. Garanti

hakkini kullanmak igin musterinin, orijinal satici tarafindan
diizenlenen uriinin faturasinin veya satin alma makbuzunun
bir asli veya bir kopyasini ibraz etmesi gerekir. Sinirli garanti
yalnizca zcs'nin veya yetkili saticilarinin Griinii orijinal olarak
sattidi Ulkede gecerlidir ve uygulanabilir.

- arnzal riin, saticinin satin alma tarihini ve adini gosteren
orijinal okunakl fatura veya satin alma makbuzu ile geri
getirildiginde.

* Bu garanti asagidaki durumlarda gegersizdir:

- (rin, kullanm ve bakim talimatlarina gore
kullaniimadiginda;

- kurulum veya kullanim kullanim talimatlarina uygun EK TANIMLAR
olmadiginda;

- Seri numaras! iptal edilmis veya okunaksiz hale .
getirilmis; -yetkisiz herhangi bir cevresel aygit kullanilimis ~ Yerinde destek

veya Uriin degistirildiginde; * Miusteri, garanti siresi boyunca bile Griin igin yerinde
- orijinal olmayan yedek pargalar veya aksesuarlar destek hakkina sahip degildir.

kullanildiginda; ¢ Yerinde destege ihtiyag duyulmasi halinde, ¢agri ve servis
- bir parga veya aksesuar tahrip edildiginde; merkezi tarafindan uygulanan saatlik Gcret misteriden
- bakimin misteri tarafindan yapilmis olmasi veya tahsil edilecektir.

- yetkisiz l¢linci sahislar tarafindan yapildiginda;
- robot, gili¢ kaynadi Unitesi, sarj istasyonu veya Q@neriler
aksesuarlarin  yildinm, ~ ¢id,  heyelan, elektrik o+ Qrjjinal ambalaji saklayin.
dalgalanmalari, firtina, sel, dogal afet vb. Atmosferik

etkenlerin neden oldugu arizalarda e Faturayl veya satin alma makbuzunu rssaklayin. (aksi

takdirde cihaz garanti disi kalir).
e Garanti su durumlari kapsamaz:

- firgalar, kesme bigaklari, gevre telleri, civiler, kayislar, Liitfen aklinizda bulundurun ) ) ) .
- tekerlekler, bicaklar, kablolar ve baglanti kablolari gibi ~* Musteri, talimat kitapgigini dikkatlice okumak ve icerdigi
kullanimdan kaynakli aginmaya maruz kalan parcalari; tim bilgileri takip etmekle yikimliddr.

- imalat hatasindan kaynaklanmayan dis pargalar ve
plastik deformasyonu. Plastigin dodal nedenlerden
veya kimyasallardan kaynaklanan renk degisikligi
deformasyonlarini;

- aki garantisi yalnizca kullanim émriinin ilk 24 ayindaki

tretim hatalanyla sinirhdir.

motorlarin 3000 saat/2 yil garantisi vardir..
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